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Ο Δρ Διονύσιος Θεοδόσης-Παλιμέρης έλαβε το πτυχίο μαθηματικών από το 
Πανεπιστήμιο Αιγαίου το 2009 και το μεταπτυχιακό τίτλο σπουδών στις 
εφαρμοσμένες μαθηματικές επιστήμες από το Eθνικό Μετσόβιο Πολυτεχνείο, Αθήνα, 
Ελλάδα το 2011. Το 2017, ολοκλήρωσε τη διδακτορική του διατριβή στα 
εφαρμοσμένα μαθηματικά στη Σχολή Εφαρμοσμένων Μαθηματικών και Φυσικών 
Επιστημών, Eθνικό Μετσόβιο Πολυτεχνείο, Αθήνα, Ελλάδα. Από τον Απρίλιο του 2017 
έως τον Δεκέμβριο του 2019, ήταν Μεταδιδακτορικός Ερευνητής στο Τμήμα 
Αυτόματου Ελέγχου, Σχολή Ηλεκτρολόγων Μηχανικών, Royal Institute of Technology 
(KTH), Στοκχόλμη, Σουηδία. Από τον Ιανουάριο του 2020 είναι Μεταδιδακτορικός 
Ερευνητής στο Εργαστήριο Δυναμικών Συστημάτων και Προσομοίωσης του 
Πολυτεχνείου Κρήτης. Τα ερευνητικά του ενδιαφέροντα περιλαμβάνουν την 
κατασκευή παρατηρητών, τον έλεγχο και τη σταθεροποίηση μη γραμμικών 
συστημάτων ελέγχου και τις εφαρμογές τους σε συστήματα ροής κυκλοφορίας. 
 

 


